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DOCUMENTO DI REVISIONE
Revisione Data Autore Modifica
Vo 08/10/2025 D. Mumenthaler - Prima versione per test sul campo, sistemi Remote
V1 28/11/2025  D. Mumenthaler - Ampliamento della struttura di sistema con
I'aggiunta del nodo master
- Adeguamento del materiale / codifica cromatica
V2 13/02/2026  D. Mumenthaler - Cap. 3: Note sullo strumento di manutenzione, ag-
giunta del sistema Master Node, nuovi codici QR
V3 28/04/2026  D. Mumenthaler - Layout del documento, precisazioni in alcuni punti,
nomi dei componenti in inglese anziché in italiano
MATERIALE
Codice articolo Descrizione Etichetta cavo
550082 FIT Diagnostic Kit Pinion MGU, composto da
500098 Cavo display FIT per Pinion MGU verde D1D2 D3
501204 Connettore batteria FIT per MGU Pinion rosso A1 A2 A3 A4
500039 Presa di ricarica FIT 4Fix con cappuccio in giallo L
500134 Speed Sensor FIT per disco freno magnetico
501659 Cavo di prolunga FIT per batteria blu B1 B2
501196 Cavo display FIT con connettore Micro Q
500355 Set di supporti FIT da 31,8 mm per display magenta -
centrale con magenta X1 X2
501262 FIT Remote Basic magenta R
* | componenti montati sull'e-bike possono avere codici articolo diversi, poiché in alcuni casi esistono
varianti alternative (ad es. cavi di lunghezza diversa).
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1 OBIETTIVO DEL FIT DIAGNOSTIC KIT PINION MGU

Durante la ricerca delle cause degli errori di sistema (ad es. awvio, errori di comunicazione), i componenti
difettosi devono poter essere identificati nel modo pit semplice possibile, in modo che la riparazione possa
essere effettuata con il minimo sforzo. Si deve evitare la sostituzione preventiva di componenti intatti, al fine
di prevenire |'usura del materiale e di effettuare la riparazione in tempi ragionevoli. Il kit consente di individuare
la causa dell'errore nel modo pit preciso possibile.

Materiale di ricambio: una volta identificato un componente difettoso, & necessario ordinarne uno di ricambio
e non sostituirlo con il materiale contenuto nel FIT Diagnostic Kit Pinion MGU. A tal fine, si prega di creare un
ticket indicando il nome del pezzo difettoso.

Non destinato all'uso: il materiale contenuto nel Diagnostic Kit & contrassegnato specificatamente per questa
applicazione e non deve rimanere installato nell'e-bike.

2  IMMAGINE DEL SISTEMA

Tutti i cavi contrassegnati a colori sono inclusi nella fornitura. Inoltre, nel set sono presenti un Remote Basic e
un adattatore per connettori: tutti i componenti del kit servono esclusivamente alla ricerca dei guasti e non
possono essere venduti. Le denominazioni dei connettori menzionate sono visibili tramite le linguette sui
connettori dei cavi contenuti nel FIT Diagnostic Kit Pinion MGU.

*L'adattatore FIT Maintenance é necessario per la diagnosi e puo essere ordinato nell'e-shop.

2.1 Schema dei cavi con Remote Basic o Remote Basic E-Shift

Plug-in Adapter FIT Remote Basic
(in Holder Display)

Front Light

Rear Light

Display Cable

Pinion Trigger

Charging Socket

Extension Cable
Battery Connector - Battery

a [ not installed in E-Bike
~N o
Pinion MGU F Battery 48V
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2.2 Schema dei cavi con Master Node Basic o Master Node Display

*FIT Remote Pure e FIT Master Node display non sono inclusi nella fornitura.

FIT Remote Pure FIT Master Node (Display) FIT Remote Basic

Front Light

Rear Light

w2fFEEE [T W R

HMI Micro D

Pinion Trigger

Charging Socket
A

FIT Maintenance
Adapter
FIT Maintenance
Tool

Extension Cable
Battery Connector - Battery

4-Pins

3-Pins

2-Pins
6-Pins
5-Pins
Power

F Battery 48V

Pinion MGU

3  PROCEDURA DI RICERCA GUASTI

Per ridurre al minimo il lavoro necessario, controllare prima tutti i componenti facilmente accessibili sulla bici.
Solo se non si riesce a individuare la causa del guasto con queste prime misure, controllare le parti pit nascoste.

L'ordine delle misure consigliate & strutturato in modo tale che gli errori piti frequenti possano essere individuati

nelle prime fasi della procedura con il minimo sforzo possibile.
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S FIT

3.1

- Vedi schema dei cavi nel cap. 2.1

Controllo del Cockpit con Remote Basic o Remote Basic E-Shift

[ Comnonente I Azione e verifica ] [ Risultati, consequenze e istruzioni J
) Inserire completamente
Installaz1om|e dell'adattatore la spina fino a sentire il "clic" di
plug-in aggancio
A 4 .
- Posa Allentare il cavo, raggio
Raggio di curvatura non troppo di curvatura >10 mm
troppo stretto, senza pieghe tesa
A
' N
Remote Installation | cavi non vengono Cavo Scambio incrociato
scmacg:ge ::rante il [~ schiacciato Remote Basic dal kit
Ao J

Remote Basic R
spostare da X1 a X2

Connettori per adattatori a

innesto

A

Riavviare la moto

Adattatore plug-in difettoso:
Sostituzione necessaria

Errore ancora presente

Nessun errore 4’[ ]

Cavo display
e Remote Basic

A

¥

display
Collegare il cavo display e il
Remote Basic all'adattatore
plug-in del Diagnostic Kit

A

Riavviare la moto

Adattatore plug-in difettoso:
Sostituzione necessaria

Nessun errore 4)[ ]

Errore ancora presente

y

Remote Basic Diagnostic Kit

installato dall'adattatore plug-in
installato

'd N
1: Scollegare il Remote Basic

!

2: Collegare il Remote Basic
del Diagnostic Kit a X1 0 X2

—

J

L

v

Collegare I'e-bike al FIT
Maintenance Tool:
aggiornamento e

configurazione di FIT Remote
\_ Basic

~

Master

FIT Remote Basic

Riavviare la bici

v
[

Remote Basic difettoso:
Sostituzione necessaria

Nessun errore 4’[ ]

1l

T
Errore ancora presente

Proseguire
con verifica cap.
3.3 Batteria

* Non appena si collega un'altra Remote al sistema, & necessario collegare I'e-bike allo FIT Maintenance Tool ed eseguire

un aggiornamento, se disponibile.
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3.2 Controllo del Cockpit con Master Node Basic o Master Node Display

- Vedi schema di cablaggio nel cap. 2.2

[ Componente

I Promozione e verifica

Risultati. conseguenze e istruzioni

Master Node (display)

Rimuovere il Master Node
dal tubo superiore

(allentare 1 vite T20)

S >

v

Ve

Scollegare entrambi i connettori

del Master Node
-

~N

J

4

Cavo FIT HMI MicroD spento
collegare il Diagnostic Kit:
M1 con connettore nel
tubo superiore

Cavo FIT HMI MicroD scollegato
Collegare il Diagnostic Kit:
M2 con RemoteBasicR

dal Diagnostic Kit

4

Collegare I'e-bike allo FIT
Maintenance Tool:
Aggiornamento e

configurazione Remote Basic

Master v
FIT Remote Basic

v

[ Riavviare la bici

Nodo master difettoso:

li Nessun errore—)l

T
Errore ancora presente

Sostituzione necessaria

)

Rimuovere il cavo FIT HMI
MicroD e FIT Remote Basic
R, ricollegare il Master Node

( B\

. i/

|

Collegare I'e-bike al FIT
Maintenance Tool:
aggiornamento e

configurazione del Master

N\
®

Master v

N N‘ide J
-
Proseguire con il controllo
al cap. 3.3 Batteria
%

J

- Seil FIT Remote Pure non funziona, controllare il cablaggio tra Master Node e Remote: cavi schiacciati, un

raggio stretto sul cavo o connettori allentati possono causare errori di comunicazione.
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3.3 Controllo della batteria dell' : posizionamento e contatto

Controllare il posizionamento della batteria per garantire un contatto permanente e che durante la guida non
si verifichino mai interruzioni (anche di breve durata), nemmeno in caso di vibrazioni.

[ Componente I Azione e verifica J [ Risultati, conseguenze e istruzioni ]

Batteria: contatti [ Rimuovere la batteria ]
2

2
Pulire il terminale con aria
compressa

)’

Pulire i contatti della batteria
e del connettore

v

Trattare i contatti con spray Istruzioni
per poli*

v

Tipo di batteria s Guarnizione della batteria Wid Montare la guarnizione della
Ultracore? montata? batteria

no si

v

4 N\

| contatti della batteria e
della spina si sovrappongono su ——— Gioco verticale > 1 mm
un‘ampia superficie

v

e N\
Batteria: posizionamento ! . o
corretto La batteria ha un gioco minimo ( Ridurre al minimo il gioco
e poggia esattamente a 90° sui | Gjoco orizzontale > 1mm  ——— 3! gella batteria: in verticale e Ji

Ridurre al minimo il gioco
della batteria: verticale

contatti della moto in orizzontale

- J

v

Riavviare la moto

Nessun errore Fine della ricerca
B —— & ;
degli errori

L'errore persiste

[ Rimuovere la batteria ]

v

4 N

Collegare il cavo di prolunga B1 al

connettore della batteria e B2 alla
batteria

- J

v

e 2

Se la bici & in movimento:
fissare il connettore con fascette

X 7
Riavviare la moto.

Sostituire il connettore della
Nessun errore
Lrerrore pemste e —)[ batteria dal Dlagnostlc Kit, cap.
36

Rimuovere la batteria ]

Batteria: scambio incrociato [
Alternative per il
collegamento della batteria

da 48 V: collegare il cavo di
prolunga B1
connettore batteria, collegare
B2 alla batteria

] BB B Batteria da 48 V difettosa:
Riavviare la moto Sostituzione necessaria

*Polspray Atlantic disponibile nell'e-shop FIT, codice articolo 501630
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3.4 Controllo dei collegamenti di segnale sulla Pinion MGU

Verificare che tutti i connettori sul'MGU siano ben fissati e riavviare la bicicletta. | connettori devono essere
inseriti in modo tale che le linee di riferimento siano sullo stesso piano e che non si verifichino interruzioni di

contatto a causa di connettori allentati.

Segnali di errore se i collegamenti non sono inseriti correttamente:

, sensore di velocita: non collegato o regolato in modo errato; velocita 0,0 km/h, I'errore sul display
viene visualizzato solo in ritardo durante la marcia.

Rosso, luce posteriore: non collegata @ luce posteriore spenta, nessun messaggio di errore.
\erde, cavo del display: se non collegato o difettoso @ messaggio di errore sul display «Riavviare I'e-bike».
Blu, Pinion Trigger: se non collegato @ il cambio manuale non funziona pid, nessun messaggio di errore.

Viola, luce anteriore: se non collegata @ luce anteriore spenta, nessun messaggio di errore.

3.5 \Verificainstallazione sensore di velocita

[ Componente I Intervento e verifica J [ Risultati. consequenze e istruzioni
La distanza tra il Speed ] - ; E
Sensor e il magnete rientra Distanza <2 mm Regolare il Speed Sensor 1 .
nella finestra di tolleranza Distanza > 4 mm .
| ity |
regolato

[ Movimento della pedivella ]— Viene visualizzata la velocita —)[ Speed Sensor ok ]

Nessuna indicazione della velocita

' B
Rimuovere il coperchio del'MGU
per accedere ai connettori

L G J
, \
Scollegare il Speed Sensor, O
collegare Il Speed Sensor S del kit
al'MGU
\ /

|

p
Simulare la rotazione della ruota

sul sensore con il magnete

% /

N
Speed Sensor difettoso:
Sostituzione necessaria

Viene visualizzata la velocita —)[
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3.6

Cablaggio: sostituire il cavo del display e il connettore della batteria

[ Componente

I Intervento e controllo

(-
—_—

Risultati. conseauenze e istruzioni

Cavo display: sostituirlo

con il Diagnostic Kit

Connettore batteria

sostituzione con il Diagnostic Kit

Sostituzione del cavo del

display

Rimuovere il coperchio del'MGU
per accedere ai connettori

MGU:

1: Scollegare il connettore D3
Scollegare il connettore A2
2: Adattatore plug-in:
scollegare il connettore D1

|

Rimuovere la batteria

|

Collegare il connettore della
batteria e il cavo del display
dal kit:

A1 e la batteria
A2 aMGU
A3aD2D3a
MGU
D1 nell'adattatore a innesto

/

—
—

—

Nessun errore

v

(Assicurarsi di avere accesso al )
connettore D2 / A3 sulla moto e
scollegarlo

{

(Collegare il cavo del display del\
kit al connettore della batteria
installato
Collegare D2 e A3

v

O)

]_

[ Riavviare la moto
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—Nessun enore‘)[

e
=

g

9

§

l Cavo display o connettore batteria
o difettoso
Riavviare la moto Nessun errore —» B necessato sostituire’il
I cavo del display

Cavo display difettoso
Sostituzione necessaria

Connettore della batteria
difettoso
Sostituzione necessaria

Errore ancora presente
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