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REVISIONEN DOKUMENT

Revision Datum Author Anderung
Vo 2025-10-08 D. Mumenthaler - Erste Version flr Feldtest, Remote Basic Systeme
V1 2025-11-28 D. Mumenthaler - Erweiterung Systembild um Master Node
- Anpassung Material / farbliche Kennzeichnung
- Kap. 3: Ablaufdiagramm statt Fliesstext
V2 2026-02-13  D. Mumenthaler - Kap. 3: Hinweise zu Maintenance Tool, Erganzung um
Master Node System, neue QR-Codes
V3 2026-04-28 D. Mumenthaler - Layout Dokument, Prazisierung einzelne Stellen,
Name Komponenten in Englisch
MATERIAL
Part No. Description Cable Label
550082 FIT Diagnostic Kit Pinion MGU, consisting of
500098 FIT Display Cable for Pinion MGU green D1 D2 D3
501204 FIT Battery Connector for Pinion MGU rot A1 A2 A3 A4
500039 FIT Charging Socket 4Fix with Rubber Cap gelb L
500134 FIT Speed Sensor for Brake Disc Magnet
501659 FIT Extension Cable Battery blau B1 B2
501196 FIT Display Cable with Micro Q Connector
500355 FIT holder set 31.8 mm for center display with magenta -
500087 FIT Plug-in Adapter for Display magenta X1 X2
501262 FIT Remote Basic magenta R

* Die am E-Bike verbauten Komponenten konnen abweichende Artikel-Nummern haben, da teilweise

alternative Varianten existieren (z. B. andere Kabellange).
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1 ZIELVOM FIT DIAGNOSTIC KIT PINION MGU

Bei der Ursachensuche von Systemfehlern (z.B. Aufstarten, Kommunikationsfehler) sollen mdglichst einfach
fehlerhafte Bauteile bestimmt werden kdnnen, so dass mit geringstmoglichem Aufwand eine Reparatur
erfolgen kann. Vorsorgliches Austauschen von intakten Bauteilen soll vermieden werden, um
Materialverschleiss vorzubeugen und eine Reparatur in nitzlicher Frist zu erreichen. Mit dem Kit soll eine
moglichst genaue Eingrenzung der Fehlerursache ermoglicht werden.

Ersatzmaterial: Wenn eine defekte Komponente identifiziert wurde, ist fiir diese Ersatz zu bestellen und soll
nicht mit dem Material aus dem FIT Diagnostic Kit Pinion MGU ersetzt werden. Erstelle dazu bitte ein Ticket mit
Benennung des defekten Teils.

Nicht-Ziel: Das im Diagnostic Kit enthaltene Material ist speziell fiir diese Anwendung markiert und soll nicht
im E-Bike installiert bleiben.

2  SYSTEMBILD

Alle mit Farbe gezeichneten Kabel befinden sich farbig markiert im Lieferumfang. Zudem befinden sich eine
Remote Basic sowie ein Plug-in Adapter im Kit — alle Komponenten des Kits dienen ausschliesslich der
Fehlersuche und dirfen nicht verkauft werden. Die erwdhnten Bezeichnungen der Steckeranschliisse sind mit
Kabelfahnen an den Steckern der im FIT Diagnostic Kit Pinion MGU enthaltenen Kabel ersichtlich.

*Der FIT Maintenance Adapter wird fir die Diagnose benotigt und kann im E-Shop bestellt werden.

2.1 Kabelplan mit Remote Basic oder Remote Basic E-Shift

Plug-in Adapter FIT Remote Basic
(in Holder Display)

Front Light

Rear Light

Display Cable

Pinion Trigger

Charging Socket

Extension Cable
Battery Connector - Battery

a [ not installed in E-Bike
~N -

Pinion MGU F Battery 48V
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2.2 Kabelplan mit Master Node Basic oder Master Node Display

*Die FIT Remote Pure sowie die FIT Master Node Display sind nicht im Lieferumfang.

FIT Remote Pure FIT Master Node (Display) FIT Remote Basic
SRR il 3

Front Light

Rear Light

w2fFEEE [T W R

1
HMI Micro D

Pinion Trigger

Extension Cable
Battery Connector - Battery

4-Pins
3-Pins

g F Battery 48V

3  VORGEHEN FEHLERSUCHE

Alle Bauteile, welche am Bike gut zuganglich sind, sollen als erstes iberpriift werden, um den Arbeitsaufwand
moglichst tief zu halten. Erst wenn die Fehlerquelle durch die ersten Massnahmen nicht eruiert werden konnte,

sollen tiefer liegende Teile Gberprift werden.

Die Reihenfolge der empfohlenen Massnahmen ist so gestaltet, dass die haufigsten Fehler mit
kleinstmoglichem Aufwand friih im Ablauf gefunden werden konnen.
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3.1 Uberpriifung Cockpit mit Remote Basic oder Remote Basic E-Shift

- Vergl. Kabelplan in Kap. 2.1

[ Komponente ] [ Aktion & Uberpriifung } [ Befund & Konsequenz & Anleitung ]

Plug-in Adapter Stecker ganz einstecken
Installation "Klick" beim Einrasten

Y

, . R zu straff Kabel entspannen,
Biegeradius nicht zu verlegt Biegeradius >10 mm

eng, kein Knick

A

-
Remote Installation
~ Kabel werden Kabel Kreuztausch Remote
nicht ge%uelscht bei der gequetscht Basic aus Kit
chelle

A

Plug-in Adapter Remote Basic R
Anschlisse von X1 auf X2 umstecken

A 4
[ Neustart Bike ]7Kein Fehler Plug-in Adapter defekt:
Austausch notig

Fehler noch vorhanden

Display Cable '

und Remote Basic H
ausstecken ) E ﬂ
A 4
4 - ™
Display

Cable und Remote Basic

an Plug-in Adapter aus U
Eiagnostic Kit anschliessez E U

y
. Plug-in Adapter defekt:
[ Neustart Bike ]7Ke"1 Fehler: Austausch nétig

Fehler noch vorhanden

v

Remote Basic (1: Installierte Remote Basic)
Diagnostic Kit am installierten Plug-in

\__ Adapter ausstecken )
(" 2: Remote Basic aus

Diagnostic Kit an-
|_schliessen an X1 oder X2

(" E-BikeandasFIT )

Maintenance Tool Master v
anschliessen: Update & FIT Remote Basic
@inrichten Remote Basicj
v
[ Neustart Bike Kein Fehler Remote Basic defekt:
: Austausch nétig
Fehler noch vorhanden

_Fortsetzung
mit Uberprifung Kap.
3.3 Battery

* Sobald eine andere Remote an das System angeschlossen wird, muss das E-Bike mit dem FIT Maintenance Tool
verbunden werden und sofern verflighar, ein Update durchgefiihrt werden.
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3.2 Uberpriifung Cockpit mit Master Node Basic oder Master Node Display

- Vergl. Kabelplan in Kap. 2.2

[ Komponente

)

[ Aktion & Uberpriifung

Befund & Konsequenz & Anleitung

Master Node (Display)

e N
Master Node aus dem

Oberrohr entfernen

L (1x Schraube I6sen T20) )

v

Beide Stecker der Master
Node ausstecken

A

s N
FIT Kabel HMI MicroD aus
Diagnostic Kit verbinden:
QM mit Stecker im Oberrth

FIT Kabel HMI MicroD aus
Diagnostic Kit verbinden:
M2 mit Remote Basic R

aus Diagnostic Kit

!

E-Bike an das FIT
Maintenance Tool
anschliessen: Update &
Einrichten Remote Basicj

v

[ Neustart Bike ]7Kein Fehler—)[

T
Fehler noch vorhanden

¥

s N
FIT Kabel HMI MicroD
und Remote Basic R
entfernen, Master Node

Y wieder anschliessen )

v

E-Bike an das FIT
Maintenance Tool
anschliessen: Update &
\Einrichlen Master NodeJ

v

_ Fortsetzung mit
Uberprifung Kap. 3.3
Battery )

Master Node defekt:
Austausch nétig

- Funktioniert die FIT Remote Pure nicht, tiberprife bitte die Verkabelung zwischen Master Node und Remote:

gequetschte Kabel, ein enger Radius am Kabel oder lose Stecker kdnnen zu Kommunikationsfehlern fiihren.
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3.3 Uberpriifung Akku: Sitz und Kontaktierung

Sitz des Akkus tberpriifen, dass permanente Kontaktierung garantiert ist und es wahrend der Fahrt auch bei
Erschiitterungen zu keiner Zeit zu (kurzzeitigen) Unterbriichen kommt.

( Komponente Aktion & Uberpriifung ] [ Befund & Konsequenz & Anleitung ]

Battery: Kontaktierung

Akku entfernen ]
¥

Terminal mit Druckluft ]

ausblasen

Stecker reinigen

Anleitung

I
AKKu- Typ Ultracore? ]ja-)[Akkudlchtung montlert'?]—nem—b[ Akkudichtung montieren ] 'll |"|I

Kontakte mit Polspray*
behandeln

J
[
|
[ o R ]
|
[

nein

y .

4 N

il
A
K?ntakte Akku und Sitec_ker Spiel vertikal > mm Akku-Spiel minimieren:
Uberlappen grossflachig vertikal

4 I
Battery: Korrekter Sitz .
Akku hat kaum Spiel und

liegt genau 90° auf
Kontaktierung im Bike

~ J

Neustart Bike I keinFehler——y/ Ende der
Fehlersuche

I
Fehler noch vorhanden

Spiel horizontal > 1mm——3| Akku_—SpieI minin_1ieren:
vertikal und horizontal

[ Akku entfernen ]

¥

e N
Extension Cable B1 an
Battery Connector, B2 an
Akku anschliessen
- J
e ¢ N
Falls Bike gefahren wird:
Stecker mit Kabelbindern
sichern
N J

) . Tausch Battery
Neustart Bike Kein Fehler. Connector aus Diagnostic

T Kit, Kap. 3.6
Fehler noch vorhanden

h 4
Battery: Kreuztausch [ Akku entfernen

Alternativen 48V-Akku
anschliessen:
Extension Cable B1 an
Battery Connector, B2 an
Akku anschliessen

Neustart Biki Ko J 48V-Akku defekt:
e J Kein Fehler ’l Austausch notig

*Polspray Atlantic verfiigbar im FIT E-Shop, PN 501630
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3.4 Uberpriifung der Signalanschliisse an der Pinion MGU

Samtliche Stecker an der MGU auf festen Sitz tiberpriifen und Neustart Bike. Die Stecker miissen so weit ein-

gesteckt werden, dass die Markierungslinien auf der gleichen Ebene liegen und nicht durch lose Stecker

Kontaktunterbriche moglich sind.

Fehlerbild, wenn Anschliisse nicht sauber gesteckt sind:

, Speedsensor: nicht angeschlossen oder ist falsch justiert; Tempo 0.0 km/h, Fehleranzeige auf Display

wird erst verzogert wahrend der Fahrt angezeigt.

Rot, Rucklicht: nicht angeschlossen - Rucklicht aus, keine Fehleranzeige.

Grun, Displaykabel: wenn nicht angeschlossen oder defekt - Fehlermeldung auf Display «E-Bike Neu

Starten».

Blau, Pinion Trigger: wenn nicht angeschlossen - manuelle Schaltung funktioniert nicht mehr, keine

Fehleranzeige.

Violett, Frontlicht: wenn nicht angeschlossen = Fronlicht aus, keine Fehleranzeige.

3.5 Uberpriifung Installation Speedsensor

[ Komponente

] [ Aktion & Uberpriifung ] [

Befund & Konsequenz & Anleitung

Abstand Speed Sensor
Toleranzfenster

justiert

l

[ Kurbelbewegung ]7

keine Tempoanzeige

MGU-Abdeckung entfernen
fir Zugang zu Steckern
\

|

'd ™
Speedsensor ausstecken,
Speed Sensor S aus Kit an

MGU anschliessen

1

mit Magnet Radumdrehung
am Sensor simulieren

Abstand <2 mm
Abstand >4 mm

—>[ Speed Sensor justieren ] ]

....... S,

Tempo wird angezeigt4>[ Speed Sensor ok ]

\
)

Tempo wird angezeigt"[

Speed Sensor defekt:
Austausch notig

)
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3.6 Verkabelung: Displaykabel und Akkustecker austauschen

[ Komponente ] [ Aktion & Uberpriifung ] [ Befund & Konsequenz & Anleitung

Display Cable: MGU-Abdeckung entfernen
far Zugang zu Steckern }
v @
Battery Connector: I I
Tausch mit Diagnostic Kit

MGU:
1: Stecker D3 ausstecken

g

Stecker A2 ausstecken
2: Plug-in Adapter:
Stecker D1 ausstecken

—

Akku entfernen ]

!

Battery Connector und
Display Cable aus Kit
anschliessen:

A1 an Akku
A2 an MGU
A3 an D2
D3 an MGU
D1 in Plug-in Adapter

i Displaykabel oder

i . Akkustecker defekt
Neustart Bike ]7K9'“ Fehle — Riickwirtstausch
I Display Cable nétig

—

Kein Fehler
e A N
Riickwartstausch Zugang zu
Steckverbindung D2 /A3 in
Bike sicherstellen und

d Displaykabel aus Kit
verbinden mit installiertem
Akkustecker
\__ D2 und A3 verbinden )

[ Neustart Bike Ji—Fehler noch Vorhandené

g auftrennen Y,
¢ Kein Eehl Display Cable defekt
N ein Fenle Austausch notig

Battery Connector defekt
Austausch nétig
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